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	1. 모터의 전압 및 출력 파라미터를 반드시 확인하며, 드라이버 보드에서 정해진 범위를 
	제품 도식도 및 배선도:
	1.제어 포트  (SET)
	GND — 드라이버 보드 내부 제어 접지로 연결할 것.Z/F — 정·역방향 제어 포트이
	VR — 속도 제어 단자 ,아날로그 선형 제어 0V-5V / PWM 제어 (폭 5V, 주파
	FG — 모터 속도 펄스 출력 신호를 제공하며, 출력 전류는 5mA 미만으로 제한됨.
	ALM — 동작 상태 표시 신호를 출력하며, 정상 작동 시 고전압(5V), 이상 발생 시 
	5V — 제어 보드의 내부 출력으로, 외부 전위기나 스위치를 이용한 속도 조정 및 방향 전
	2.홀 센서 포트（Hall）
	P+  — DC 전원 양극(+)에 연결할 것.
	P-   — DC 전원 음극 (–)에 연결할 것.
	U / V / W — 각각 모터의 U, V, W 상에 연결할 것.
	설치 관련 주의 사항:

