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액추에이터(Linear Actuator)  
                                                                                                     모터뱅크  

 

  모델명 : LM-45120-24100E 
 

 

 
 

LM-45120-24100E 상세구성 

1) DC 모터를 기반으로 리미트스위치가 내장된 기본구성 

2) 파워입력전압(VDD) :  DC 24V용입니다 

3) 최대 30mm/s 속도(무부하)로 이동가능합니다 

4) 회전수 엔코딩은 증감형으로 A,B가 출력되기에 위치제어가 가능합니다.  

 

특징 :  

LM-45120-24100E 는 DC 모터와 리미트스위치를 내장한 선형 리니어 엑추에이터로 

홀센서가 내장되어 있어 위치제어가 가능한 구성을 할수있습니다. 

그리고 멈춤시 셀프로킹이 5000N 이라는 강한로킹을 제공하며 방수가 됩니다 

  
 

전기적 특성: 
 입력전압 : DC24V 

 정격출력 : 60W 

 홀센서전원 : DC 4.5V ~ 24V 

 홀센서출력 : DC 0 ~ 5V    
 

 

 세부적 특성 :  

 

제품설명 

LM-45120-24100E 는  

DC Motor로 구동되는 선형 리니어엑

추에이터로 방진방수가 되는 고추력

으로 홀센서가 내장된 증분형엔코더

제품이며  정밀한 위치제어가 가능합

니다.  
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다양한 스토로크지원: 

 
 

결선단자: 

  VCC : red Color, DC24V 

  GND : yellow Color, Gnd  

  Hall_power(+) : blue Color, DC5~DC24V 

Hall_power(-) : brown Color, GND 

Hall_SensorA : Orange Color, DC5V~24V output 

Hall_SensorB : black Color, DC5V~24V output 

 

 

제품구조설명: 
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내장홀엔코더 구성:  

 

 

 
간단한 동작실험 방법: 

- DC모터이기에 제품해당전압과 전류가 2A 이상되는 파워를 연결하면 동작함. 

- DC모터의 전원방향을 바꾸면 역으로 방향이 바뀜. 

- 초기기동시 부하상태는 많은 전류를 소비하기에 적은전류는 기동못하는 경우도 발생. 

- 방향전환과 속도제어를 할려면 절절한 드라이버와 제어기를 연결. 

- 위치제어를 할려면 엔코더지원하는 드라이버 연결이 필요. 



4 

 

제품연결도 : 

 
 

 

제품치수(Dimension Drawing) : 

 

 
                                                           단위 : mm            

                                                           무게 : 상기 table 참조 

 Cable Length : 500 mm 이상 
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제품구성품(Product Components) : 

1) 액추에이터(LM-45120-24100E )  :  1개  

 
 

본 설명서에 기재된 사양,외관,구성품등은  

제품개선 및 내부사정에 따라 사전통보없이 변경될수 있으며, 

최신사양은 출고 제품을 기준으로 합니다. 

 

 

 

 

 

제품호환 드라이버추천: 
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제품사용처: 

 


