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	1. 시스템 구성품
	（1） DC 동기 제어기 1대
	（2） 유선 핸드 컨트롤러 1개 (옵션)
	（3） 무선 리모컨 1개 (옵션)
	2. 사용 절차
	（1） 동기 제어기를 전동 푸시 로드(전동 실린더) 및 유선 핸드 컨트롤러에 연결합니다.
	（2） 동기 제어기에 전원을 연결합니다.
	（3） 무선 리모컨 페어링을 진행합니다. (이미 페어링이 완료된 경우 해당 단계는 생략합니다.)
	（4） 최초 설치 시 또는 전동 푸시 로드의 커넥터를 교체한 경우, 반드시 초기화(리셋) 작업을 수행해야 합니다. (이미 초기화가 완료된 경우 해당 단계는 생략합니다.)
	（5） 정상적으로 사용합니다.
	3 . 설치 구성 개요
	4. 동기 제어기 기술 사양
	사이즈：

	5. 인터페이스 도면
	6. 인터페이스 설명
	권장 배선 방식:
	홀엔코더 사양：
	권장 홀 센서 회로도：


	7. 디스플레이
	표시내용：

	8. 무선 리모컨
	9. 초기화
	초기화 방법： 신장+수축 버튼 조합 수동 초기화：

	10. 점동 / 자기유지 모드 전환
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